PROFESSOR: GLENON ASSUNTO:
CINEMATICA

Referencial: Ponto de referéncia para o estudo do movimento.
Trajetéria: Caminho percorrido por um corpo em movimento.

Distancia: Comprimento de uma trajetoria. M.R.U.V. - Movimento Retilineo Uniformemente Variac

Posicao:Vetor que liga o referencial ao lugar onde estéarpo. Equagoes: at?
Quando os movimentos ocorrem em uma reta, a posiciaa d= Vol + 7
pela distancia entre o corpo e o referencial.

Deslocamento:Vetor que liga a posicéo final a posigao inicial. V=V, tat

Num movimento retilineo temos:

deslocamento = posicao final - posi¢ad inicial
Velocidade: Variacdo da distancia percorrida por um corpo no
tempo.

V2 =v,” + 2ad
Gréficos: distancia x tempo

v =Ad/At

Velocidade média:

vV, escalar (mais usada) Vm vetorial

distancia total deslocamento tota
Vp= ————————————— | Vp=
tempo total tempo total

Velocidade Instantédnea: Velocidade de um corpo em um S
determinado instante quando ele passa por umandeteta t
posicéao.

inclinagao = velocidade
W < Mg===inclinacio de A é menor
V= Ad/At que inclinacéo de B

[t—» zero)
Aceleracéo: Variacédo da velocidade de um corpo no tempo.
a=Av/At
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velocidade x tempo

AV

=L inclinagéo

a
M.R.U. - Movimento Retilineo Uniforme

Equagdes: d=wvt ou x=g+v.t

X = posigao

Xo = posi¢ao inicial

Graéficos: posicéo x tempo Y

Area = distancia

MY .
g v =2= inclinacao 7

aceleracao x tempo
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